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Ведение.

Один из военачальников объясняет что, даже когда в армии появятся роботы, солдат останется сердцем боевой ударной силы. Я полностью согласен с этим высказыванием, какой бы умной и надежной не была техника – управлять ей, думать и принимать решение будет человек.
К сожалению люди, не научились разрешать конфликтные ситуации мирным путем. Людей не избавили от участия в военных действиях. На поля сражений по – прежнему выходят не роботы и беспилотная техника, а пехотинцы, военные летчики, минеры, саперы. Со времен мировых войн мины изменились до неузнаваемости, но и не потеряли своего значения: они не только поражают цели, но и уничтожают людей, порождают в них страх, убивают желание идти вперед. Современные мины избавились от главного своего недостатка – пассивности. Теперь они нападают на жертву сами. Главная особенность активной мины заключается самостоятельно подобраться ближе к неприятелю. Мина сделана шагающей, четыре ножки позволяют ей быстро перемещаться по любой поверхности.
Таким образом, мина может поразить не только солдата, наступившего на датчик или прошедшего мимо, а любого пехотинца в радиусе до 50 метров. Да и устанавливать такую мину очень просто: сброшенные с самолета они сами расползаются на местности по заранее составленной программе. Мина обнаруживает присутствие человека и определяет его местонахождение с помощью инфракрасной камеры. Перейти в режим боевой готовности устройство может и по сигналу сверхчувствительности датчика движения, почувствовав сотрясение земли от шагов пехотинца. Благодаря возможности отличать противника от союзника мина не может поразить своего солдата. Признаком отличия своих от чужих является язык солдата. Мина оснащена системой распознания речи на разных языках, контролем грамотности и произношения. Обмануть её сможет только опытный переводчик. Если цель окажется молчаливой, мина может самостоятельно окликнуть солдата. Его ответ послужит критерием выбора.
[bookmark: _GoBack]Российские специалисты разрабатывают робототехнический комплекс «Рысь», который может быть использован военнослужащими в условиях Арктики и другой сложной местности. Об этом сообщил Итар – Тасс, представитель компании – разработчика ОАО «Всероссийские научно – исследовательский институт Сигнал». Разработка проекта начнется в 2015 году. В 2016 году робот будет получен и дальше будет разрабатываться. Госиспытания планируются провести в 2017 году. Робот предназначен для выполнения задач по разведке, огневой поддержке, уничтожению минно – взрывных устройств и доставке боеприпасов и снаряжения в условиях Арктики, горной местности и лесных массивов. К разработке проявили интерес ВДВ, сухопутные войска. Также разработки «Андроидная техника» под руководством Фонда перспективных исследований и при участии МЧС России работает над проектом андроида, который сможет функционировать в опасных для человека условиях. Спасать пострадавших на поле боя будет робот. В 2013 году министерством обороны РФ начата реализация одной из систем реанимационного робота для остановки кровотечения, которая должна найти источник кровотечения, затем остановить кровотечение, а также эвакуация раненых с места боя. 
Эти данные еще раз подтверждают, что такая техника позволяет свести к минимуму риск для жизни и здоровья военнослужащих. А значит её надо разрабатывать, что я и сделал.




































Цель проекта – создать многофункциональный робототехнический комплекс.


Задачи проекта:

1. Ознакомиться с литературой о современной военной технике.
2. Познакомиться с новейшими разработками российских ученых «Андроидная техника».
3. Разработать проект.
4. Создать многофункциональный робототехнический комплекс.
5. Защитить работу.


Гипотеза проекта:

Предположим, что роботы заменят воинов людей, какими будут войны?



























Сущность проекта:


Мой робот спроектирован так, чтобы выдерживать без особого ущерба подрывы значительного количества тротила, а так же воздействие осколков и поражающих элементов взрывных устройств. Робот разведчик спокойно выдерживает подрывы противопехотных мин. Даже 1 килограмм для него рабочая норма. Он является уникальным комплексом, подходящим для сплошной очистки местности от взрывоопасных предметов и ведения разведки на территории противника. 
Главное, что этот комплекс позволяет свести к минимуму риск для жизни и здоровья военнослужащих. Роботом управляет всего один оператор, который может находится на расстоянии 1 км от него, не заходя в опасную зону. Даже двигаясь позади комплекса на расстоянии до 50 метров робот все примет на себя и выдаст информацию об окружающей местности.
Для обеспечения контроля обстановки на комплексе установки установлены одна центральная телекамера, две боковые и камера заднего вида. Центральный глаз снабжен сильным «зумом», позволяющим оператору при необходимости отчетливо разглядеть самые мелкие детали по фронту работ. На блоке управления имеется джойстик, как на игровой консоли.
Решая вопрос ходовой части учитывая, что моему роботу придется преодолевать различные преграды: это районы, где много скальных образований и валунов, стройплощадки, лестничные пролеты городских зданий. Движитель способный пройти в сложных условиях это колесо гусеницы. Колесо может преодолевать препятствие, если оно ниже оси его вращения. На каждой оси установлен блок из трех колес. При движении по горизонтальной поверхности робот опирается на два колеса трехколесного блока. Все колеса ведущие, поэтому вращаются одновременно. Привод вращения колес устроен так, что затормози хоть одно колесо блока, усилие вращения передается на всю ступицу и она приходит во вращение.
Так же робот снабжен, пулеметом, ракетной установкой для собственной безопасности с воздуха и очистки окружающей среды.
















Для склеивания использован клей «Момент» и ПВА.



Алгоритм работы над проектом:


1. Задумал модель.
2. Наброски рисунков.
3. Изготовление чертежей.
4. Поэтапная сборка модели.
- Голова.
- Туловище.
- Руки.
- Ходовая часть.
- Огнестрельное оружие.
5. Оформление.
- Покраска.
- Покрытие лаком.
- Работа с бросовым материалом.










Вывод.


	Через несколько лет солдат будет располагать более обширной информацией. Он сможет поддерживать электронную связь со всеми бойцами его взвода или роты, видеть и знать, что делает противник, еще не успев его увидеть.
	В любой ситуации – среди ночи, в плохую погоду и даже в песчаную бурю, солдатам будут помогать самые разные виды передовой техники. Например: шлем расширяющий возможность слышать и видеть, дисплей под козырьком помогает идентифицировать цели. Ткань, из которой сшита солдатская форма, будет чувствовать прикосновения пули. При этом полужидкая ткань будет моментально твердеть, превращаясь в броню. Беспилотные двух, трех килограммовые летательные и наземные аппараты разведчики, способные нести разведку в темных местах – в канализационных трубах, пещерах и туннелях. Уже сейчас в этом возникла необходимость, создать робота, который сможет функционировать в опасных для человека условиях.
	Мой робот разведчик немного неуклюж на первый взгляд, но он обладает уникальными функциями. Идти вперед, брать на себя удар и вести за собой солдат, спасая их жизни.
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