[bookmark: _GoBack]Итоговое соревнование   по «Робототехнике».
«Кегельринг - 2017» 
Дата проведения: 27.12.2017
Место проведения: МОУ ДО ЦД(Ю)ТТ, Кабинет №5. 
1.Цель:
-  Подвести итоги обучения за 1 половину 2017 года.
 Задачи:
Создать условия для организации высокомотивированной учебной деятельности по пространственному конструированию, моделированию и автоматическому управлению;
3. Организаторы соревнований:
-  Руководитель объединения «Робототехника» Тузова. Е.В.
4. Время и место проведения:
- Конкурс проводится 27 декабря 2016 года в МОУ ДО ЦД(Ю)ТТ, Кабинет №5. 
5.      Участники соревнований:
-  К участию в соревнованиях приглашаются команды Лего конструирования ЦД(Ю)ТТ, использующие для изучения робототехники ЛЕГО конструкторы (Mindstorm).
Порядок проведения:
        Соревнования состоят из 2 раундов (попыток) и времени  отладки.
        Для участия в основных соревнованиях команды предоставляют функционального робота,  который может выполнить простейшую программу тест «движение вперед, назад, поворот налево, направо».
        Перед началом соревнований команды должны поместить робота в инспекционную область для тестирования. После подтверждения судьи, что робот соответствует всем требованиям, соревнования могут быть начаты.
        По окончании первого раунда будет дано 10 минут на настройку. Участники смогут забрать роботов, чтобы улучшить их работу (внести незначительные изменения в конструкцию) и провести испытания. После окончания времени отладки участники должны поместить робота назад, в инспекционную область. После того, как судья повторно подтвердит, что робот отвечает всем требованиям, робот будет допущен к участию во втором раунде.
        Операторы могут настраивать робота только во время сборки и отладки.
6.  Судейство:
        Распределение мест будет определяться по самому большому числу очков из двух попыток (не сумма). Если команды имеют одинаковое число очков, то будет приниматься во внимание результат другой попытки каждой команды. Если и в этом случае у команд будет одинаковое количество очков, то будет учитываться время, потребовавшееся команде для завершения попытки.
7.   Требования к команде:
        Операторы одного робота не могут быть операторами другого.
8.   Требования к роботу:
        Робот должен быть автономными, т.е. не допускается дистанционное управление роботом, а также, если после старта заезда оператор коснется робота, покинувшего место старта без разрешения судьи, робот может быть дисквалифицирован.
        Роботы должны быть построены с использованием только деталей конструкторов LEGO-Mindstorms.  
-     Размер робота 200*200 мм
        В конструкции робота можно использовать только один микрокомпьютер (RCX или NXT).
        Количество двигателей и датчиков не ограничено. 
        Если на роботе установлен микрокомпьютер NXT, функция Bluetooth должна быть отключена, загружать программы следует через кабель USB.
        Робот, не соответствующий требованиям, не будет допущен к участию в соревнованиях, либо результат робота будет аннулирован.
9. Протокол соревнований.

